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1 IDENTYFIKACJA URZADZENIA

Modut sterujgcy nalezy jednoznacznie zidentyfikowa¢ na podstawie ponizszych danych na tabliczce
znamionowe;j:
1: numer seryjny Bucher Automation / \

2: numer artykutu

S/N: 000286 202423 m
Artikel Nr.: 00420-2-XXX

4: wersja sprzetu
pe: JVM-306-K00-xxx EE

Lokalizacja tabliczki znamionowej
Tabliczka znamionowa znajduje sie ztylu na module
sterujgcym.

WSKAZOWKA!
W razie pytan lub reklamaciji z tytutu gwarancji prosimy zawsze podawa¢ numer seryjny i wersje
oprogramowania posiadanego sterownika.

2 SERWIS

W nastepujacych przypadkach nalezy zwracac sie do naszego serwisu:

e Jezeli mimo informacji zawartych w niniejszej instrukcji obstugi pojawity sie pytania dotyczace
obchodzenia sie z niniejszym urzgdzeniem

o W przypadku pytan dotyczgcych czesci zamiennych

e Zlecenie prac konserwacyjnych i utrzymaniowych

Adres serwisu:

APV - Technische Produkte GmbH Telefon: +43 2913 8001-5500
ZENTRALE Faks: +43 2913 8002

Dallein 62 E-mail: service@apv.at

3753 Hotzelsdorf Internet: www.apv.at
AUSTRIA

3 GWARANCJA

Przy odbiorze nalezy niezwilocznie sprawdzi¢ modut sterujgcy pod katem ewentualnych szkod
transportowych. Pdzniejsze reklamacje szkod transportowych nie zostang uznane.

Na podstawie faktury udzielamy 6-miesiecznej gwarancji producenta od daty pierwszego uzycia. Niniejsza
gwarancja obowigzuje w przypadku wad materiatowych lub konstrukcyjnych i nie odnosi sie do czesci,
ktore sg uszkodzone wskutek normalnego lub nadmiernego zuzycia.

Gwarancja wygasa, jesli
— szkody powstaty wskutek oddziatywania sity zewnetrznej (np. otwarcie terminala).
— okreslone wymagania nie zostang spetnione.
— bez naszej zgody urzgdzenie zostanie zmodyfikowane, rozbudowane lub wyposazone w obce
czesci zamienne.


mailto:service@apv.at

Aby umozliwi¢ swiadczenie serwisu na najlepszym mozliwym poziomie, nalezy
przeprowadzi¢ aktywacje gwarancji dla urzadzenia po jego otrzymaniu.

W celu aktywacji gwarancji na urzgdzenie nalezy zeskanowac kod QR za pomocg
smartfona — zostang Panstwo przekierowani bezposrednio do strony aktywacji
gwarancji.

Do strony aktywacji gwarancji mozna rowniez przejs¢ ze stron serwisu naszej
witryny internetowej www.apv.at.

4 URUCHOMIENIE

WSKAZOWKA!
Zakres dostawy moze sie rézni¢ w zaleznosci od maszyny i jej konfiguracji!

4.1 ZAKRES DOSTAWY I ZAMOCOWANIE

1 Modut sterujagcy z dotgczong kulg C RAM.

Zamocowac uchwyt z kulg C RAM na zestawie montazowym
RAM-Mount.

Rys. 2

UWAGA!
W miare mozliwosci nie zwija¢ kabla w szpule!

4.1.1 MONTAZ KULI C RAM

Przykreci¢ kule C RAM z tylu modutu sterujgcego za pomocg dotgczonych $rub.
1 Modut sterujgcy ProfiControl
2  Kula C RAM

3  Sruba z tbem szesciokgtnym M5

Rys. 3
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4.2 PRZYLACZE ELEKTRYCZNE

Po uzyciu urzadzenia i na czas transportu drogowego sterowanie nalezy z powrotem odtgczy¢ (rézne
wzgledy bezpieczenstwa).

Przestrzegac¢ nast cych zasad:

UWAGA!

puj

Zasilania 12 V NIE wolno podtaczaé do gniazda zapalniczki!

UWAGA!
Jesli te instrukcje nie beda przestrzegane, moze doj$é do uszkodzenia modutu sterujagcego!

UWAGA!

Jesli akumulator tadowany jest przez urzadzenie do tadowania, ktére pracuje w trybie ,,Start”,
moga wystapi¢ szczytowe napiecia! Moga one uszkodzi¢ elektronike modutu sterujacego, jesli
modut sterowania jest rowniez podtaczony do akumulatora podczas tadowania!

W przypadku modutu sterujgcego ProfiControl dostepne sg rozmaite mozliwosci montazu. Rozréznia sie
nastepujace:

1  Zigcze 12-stykowe
e Zasilanie zac.30 +12V
Pozycja TUZ
CAN
Predkosé
Zapton
Ztgcze USB (aktualizacja oprogramowania)
Uchwyt RAM-Mount
Tabliczka znamionowa

Gtosnik

Rys. 4
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4.2.1 SIEWNIK PNEUMATYCZNY Z DMUCHAWA ELEKTRYCZNA LUB
HYDRAULICZNA

Podigczyé dotgczony kabel do ztgcza 12-stykowego z tytu terminala, nastepnie potgczy¢ 3-stykowy wtyk
znormalizowany z gniazdem znormalizowanym posiadanego ciggnika.

Bezpiecznik (25 A) znajduje sie tuz za 3-stykowym wtykiem znormalizowanym.

Znormalizowane gniazdo ISOBUS musi znajdowa¢ sie z tylu kabiny kierowcy. Tutaj mozna nastepnie
podigczy¢ kabel urzgdzenia ISOBUS 00410-2-170.

Nadmiar kabla schowac¢ w kabinie kierowcy w taki sposéb, aby zapobiec zakleszczaniu.
1 | Ztgcze 12-stykowe, przytgcze modutu sterujgcego

Zigcze 6-stykowe, przytgcze 7-styk. gniazda sygnatowego
Wityk 3-stykowy, przylgcze zasilania systemu
Bezpiecznik 25 A

Gniazdo ISOBUS

Nr katalogowy:
00410-2-264

a A ODN

UWAGA!
Z tym kablem system nie jest systemem znormalizowanym ISOBUS.
W przypadku korzystania z tego kabla w punkcie 5.2 Ustawienia TECU nalezy aktywowaé TECU.



4.2.2 SIEWNIK PNEUMATYCZNY PS 300 D TWIN, DMUCHAWA ELEKTRYCZNA PLUS

Podigczy¢ dotgczony kabel do ztgcza 12-stykowego z tytu terminala, nastepnie potgczy¢ 3-stykowy wtyk
znormalizowany z gniazdem znormalizowanym posiadanego ciggnika.

W celu uzyskania dodatkowej mocy mozna potgczy¢ sie przez 3-stykowe gniazdo znormalizowane
i dodatkowy kabel zasilania elektrycznego 5.X z dodatkowym 3-stykowym gniazdem znormalizowanym
w posiadanym ciggniku.

Oba bezpieczniki (25 A) znajdujg sie tuz za 3-stykowym wtykiem znormalizowanym badz gniazdem 3-
stykowym.

Znormalizowane gniazdo ISOBUS musi znajdowac sie z tylu kabiny kierowcy. Tutaj mozna nastepnie
podigczyé kabel urzgdzenia ISOBUS 00410-2-170.

Nadmiar kabla schowac¢ w kabinie kierowcy w taki sposéb, aby zapobiec zakleszczaniu.

1 | Ztgcze 12-stykowe, przytgcze modutu sterujgcego

Zigcze 6-stykowe, przytgcze 7-styk. gniazda sygnatowego
Wityk 3-stykowy, przylgcze zasilania systemu

Bezpiecznik 25 A wtyku 3-stykowego

Gniazdo 3-stykowe, przytgcze dodatkowego zasilania
systemu

Bezpiecznik 25 A gniazda 3-stykowego
7  Gniazdo ISOBUS

Nr katalogowy:
00410-2-265

a b~ ODN

»

UWAGA!
Z tym kablem system nie jest systemem znormalizowanym ISOBUS.
W przypadku korzystania z tego kabla w punkcie 5.2 Ustawienia TECU nalezy aktywowaé¢ TECU.

4.2.3 7-STYKOWY KABEL SYGNALOWY

Do wczytywania sygnatéw 7-stykowego gniazda sygnatowego wymagany jest ,7-stykowy kabel
sygnatowy”.

Podigczy¢ ztgcze 6-stykowe do wtyczki 6-stykowej posiadanego kabla.

Nadmiar kabla schowac¢ w kabinie kierowcy w taki sposéb, aby zapobiec zakleszczaniu.

Zigcze 7-stykowe, gniazda sygnatowego

2  Zigcze 6-stykowe

Nr katalogowy:
00410-2-266

Rys. 7



4.2.4 INCAB

Jesli modut sterujgcy bedzie montowany w przypadku istniejgcego juz systemu ISOBUS, wystarcza
podifgczenie przez kabel InCab. Terminal moze by¢ stosowany z kablem InCab w funkcji drugiego
terminala ISOBUS. Mozna korzystac¢ z funkcji ISOBUS.

Podigczy¢ ztacze 12-stykowe z tytu terminala. Drugi koniec potgczy¢ z gniazdem InCab posiadanego
ciggnika.

Nadmiar kabla schowac¢ w kabinie kierowcy w taki sposéb, aby zapobiec zakleszczaniu.

Ztgcze 12-stykowe, przytacze modutu sterujgcego

Ztgcze 9-stykowe InCab

Nr katalogowy:
00600-5-805

Rys. 8



4.3 MODUL STERUJACY

Rys. 9

Przycisk

Oznaczenie

Przycisk On/Off

Przycisk ISB

Przycisk Home

Przycisk ustawien

Przycisk funkgciji
specjalnych

Przycisk ESC

Przyciski strzatek
Strzatka w gore (+)
Strzatka w dot (-)

Przycisk OK

1 Ekran dotykowy TFT

Funkcja
Wiaczanie i wylgczanie urzgdzenia.
Podczas wigczania rozlega sie sygnat
akustyczny.
Przycisk musi zosta¢ nacisniety na 2 s.
Sprowadza system ISOBUS do bezpiecznego
stanu i deaktywuje wybrane funkcje
urzgdzenia. (Wytgcznik awaryjny)
Funkcja zalezy od marki urzgdzenia!

Przechodzenie do ekranu gtdbwnego modutu
sterujgcego.

Przechodzenie do menu Ustawienia.

Te przyciski nie majg zadnej funkcji.

Przyciskiem ESC powraca sie zawsze o jeden
poziom menu az do menu ekranu gtéwnego.

Przechodzenie po punktach menu.

Zatwierdzenie wyboru.
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Oznaczenie

Przycisk funkcyjny

Funkcja

Obstuguje dang funkcje na terminalu. Bardziej
szczegotowy opis poszczegoélnych przyciskow,
patrz instrukcja obstugi ISOBUS.



4.4 PIERWSZE URUCHOMIENIE

Podczas pierwszego uruchomienia ipo przeprowadzeniu aktualizacji przy uruchamianiu modutu
sterujgcego wyswietlane jest logo APV.

Jesli podtgczone jest urzadzenie APV, po odczekaniu 5 minut w prawym gornym narozniku wyswietlacza
widoczna jest ikona APV.

JVM 306

Serialnumber: 000286

Hardware Version:
Software vVersion:

EDC Version:

Download
Status

Jesli urzadzenie APV nie jest podtgczone, logo to nie jest widoczne.

4.5 EKRAN GLOWNY

Na ekranie gtdbwnym wyswietlane sg informacje dotyczgce numeru seryjnego, wersji sprzetu, wersji
oprogramowania i wersji EDC.

JVM 306

Serialnumber :
Hardware VvVersion:
Software Version:

EDC Version:

b e

Download
Status

Z ekranu gtébwnego mozna przechodzi¢ do innych punktéw menu.




5 OPIS FUNKCJI

5.1 USTAWIENIA
W menu Ustawienia wprowadza sie ogolne ustawienia terminala.

Settings

Date:

Time:

Daylight saving time:

Hour rode:
Language:
Sustem of units:

Decimal sumbol:

Display Backlight:

Keyboard Backlight: A
7

Max. Audio Volume: ‘
Button beep:

UT Instance:

5.11 DATA

Po kliknigciu niebieskich liczb za pomoca klawiatury numerycznej mozna ustawic rok, miesigc i dzien.

Date:

12



5.1.2 GODZINA

Po kliknieciu niebieskich liczb za pomocg klawiatury numerycznej mozna ustawi¢ godzine (godziny,
minuty i sekundy).

Time:

5.1.3 CZAS LETNI/ZIMOWY

Jednym nacisnieciem mozna przetgcza¢ miedzy czasem letnim i zimowym.

Daylight saving time:

5.1.4 GODZINA (AM, PM/24H)

W tym punkcie mozna wybra¢ format wyswietlanej godziny. Do wyboru jest format 12h i 24h.

0

h 4
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5.1.5 JEZYK

Tutaj mozna ustawi¢ jezyk terminala. Dostepne sg nastepujgce jezyki:
e Angielski
Niderlandzki

Francuski
Niemiecki

Wioski
Hiszpanski
Dunski
Szwedzki
Butgarski
Czeski
Finski
Wegierski
NorweskKi
Polski
Portugalski
Rumunski

Po zmianie jezyka nalezy ponownie uruchomié¢ modut sterujgcy.

14



5.1.6 UKLAD JEDNOSTEK

Tutaj mozna wybraé uktad jednostek. Do wyboru sg jednostki US/imperialne i metryczne.

5.1.7 SEPARATOR DZIESIETNY

W tym punkcie ustawien mozna wybra¢ wyswietlany separator dziesietny. Do wyboru jest kropka
i przecinek.

i
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5.1.8 PODSWIETLENIE WYSWIETLACZA

W tym punkcie ustawien mozna zmienia¢ jasnos¢ wyswietlacza. Mozna jg regulowaé w zakresie 1 —
100%.

5.1.9 PODSWIETLENIE KLAWIATURY

W tym punkcie ustawien mozna zmienia¢ jasnosc przyciskéw. Jasnos¢ mozna regulowac w zakresie 0 —
100%.

16



5.1.10 GLOSNOSC MAKS.

W tym punkcie ustawien mozna zmienia¢ gtosnos¢ terminala. Gtosnos¢ mozna regulowaé w zakresie 1 —
100%.

5.1.11 DZWIEK PRZYCISKOW

W tym punkcie mozna okresli¢, czy podczas naciskania przyciskdw bedzie rozlegac sie dzwiek.

Button beep:

5.1.12 INSTANCJE UT

W tym punkcie ustawia sie range wyswietlacza terminala (podstawowy (0); drugorzedny (1-9)) logujgcego
sie w magistrali. Jest to wymagane, jesli w jednym ciggniku stosowanych jest kilka wyswietlaczy. Jesli
terminal stosowany jest w funkgcji drugiego terminala, nalezy zmieni¢ instancje UT tego terminala.

17



5.1.13 AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA TERMINALA

Jesli z tytu terminala podtgczona jest pamie¢ USB, poprzez nacisniecie tego przycisku
mozna automatycznie przeprowadzi¢ aktualizacje.
Po zakonczeniu aktualizacji terminal ponownie sie uruchamia.

Copy firmware ftrom
USE memory

- ]

0%

5.1.14 KALIBRACJA EKRANU

W tym punkcie menu mozna skalibrowaé ekran dotykowy terminala. Po wybraniu tego
punktu postepowac zgodnie z instrukcjami na terminalu i naciskaé celownik krzyzowy

w kazdym narozniku ekranu.
+

Press and briefly hold stylus on the
center of the cross.
Repeat as the target moves around the screen
To abort, please press the HOME button.

Po zakonczeniu kalibracji ustawienia mozna zastosowac przyciskiem OK.

New calibration settings have been measured.
To exit without saving press the *HOME®’ button.

Tap the screen or press the 0K’ button
to save data.

18



5.1.15 USUWANIE IOP (PULI OBIEKTOW)

Do terminala mozna réwnoczesnie przesyta¢ maksymalnie 3 pliki IOP. Po nacisnieciu tego
przycisku wszystkie pule obiektéw znajdujgce sie w terminalu sg automatycznie usuwane.
Po usunieciu puli obiektéw do momentu ponownego przestania puli obiektow uptywa ok.
30 sekund.

Information

The IOP cache has
been deleted!

19



5.2 USTAWIENIA TECU

W menu Ustawienia TECU mozna wprowadzac¢ ustawienia specjalne dotyczace sygnatéw TUZ, predkosci
i WOM.

TECU Settings

TECU enable:

wWide Hysteresis:

wWheel speed input
Speed: 0.00 km/h
Distance: 0.00m
Pulse/100m: 13000

Pulse Counter: (0]

Pull-Up enable: .

Przechodzenie w menu odbywa sie za pomocg przyciskow z prawej strony na ekranie. Naciskajgc pola,
w tym miejscu mozna przechodzi¢ miedzy wprowadzaniem predkosci jazdy, predkosci kota, tylnego WOM
i ustawieniem Hitch.

UWAGA!
Na kazdym ekranie poprzez wstawienie haczyka mozna aktywowaé badz dezaktywowaé¢ TECU

(ECU ciagnika). W przypadku korzystania z 7-stykowego gniazda sygnatowego ciggnika w celu
wczytywania sygnatéw predkosci i TUZ bezposrednio z ciagnika nalezy zaznaczy¢ haczykiem
pole ,,Aktywuj TECU”. Do tego wymagany jest kabel 00410-2-266. Patrz rozdziat 4.2.3

W punkcie Wielkosc¢ histerezy mozna ustawiac rozne poziomy w zaleznosci od ciggnika. Po wybraniu tego
punktu zakres wykrywania zwieksza sie. 7-stykowe gniazda sygnatowe mogq posiada¢ rézne poziomy
napiecia odzwierciedlajgce predkosé w zaleznoéci od ciggnika. W 90% sprawdza sie normalna histereza.
Jesli sygnat nie jest odbierany, histereze (jej zakres) mozna zwiekszy¢. Jesli sygnat nadal bedzie za staby,
mozna wigczy¢ dodatkowy rezystor podciggajacy (pull-up).

20



5.2.1 WPROWADZANIE PREDKOSCI JAZDY

Po nacisnieciu przycisku przechodzi sie do ekranu wprowadzania predkosci jazdy.
TECU Settings

1"

TECU enable: B

Wide Hysteresis: B
Ground Speed input
Speed: 0.00 km/h
Distance: 0.00m

Pulse/100m:

Set Pulse/100m:

o

Pulse Counter:

Pull-Up enable:

i
o
HE
Bk
B3
HL]

Speed: (ofMolol’qiv4s1 Vskazanie aktualnej predkosci jazdy.

Distance: 0.00m Wskazanie pokonanego dystansu.

W tym miejscu wyswietlana jest aktualnie stosowana
wartos¢ kalibrazowa badz impulsy/100 m.

Zlicza impulsy generowane podczas kalibracji predkosci.

Pull-Up enable: B Tutaj mozna wigczy¢ dodatkowy rezystor podciggajgcy

(pull-up) na wejsciu predkosci terminala.

-
-

3
N

KALIBRACJA PREDKOSCI JAZDY

Po nacisnieciu przycisku rozpoczyna sie kalibracja. Przejecha¢ ciggnikiem odcinek 100 m.

Tym przyciskiem po przejechaniu 100 m mozna zapisa¢ wartos¢ kalibrazowa.

Jesli w procesie wystgpi btad, tutaj mozna zresetowaé wartosc.

Po zakonczeniu procesu wartosc kalibrazowa powinna zosta¢ zapisana i wyswietlona na terminalu.

21



5.2.1.2 USTAWIENIE W OPROGRAMOWANIU APV

W oprogramowaniu APV w punkcie menu Ustawienia ciggnika nalezy wybraé¢ sygnat predkosci ISOBUS

Ground Based.
o AP <k  STOP

SET

m N/A km/h ESC

ISOBUS
\O))) Ground

Based

D

Not equipped

5.2.2 WPROWADZANIE PREDKOSCI KOLA

Po nacisnieciu przycisku przechodzi sie do ekranu wprowadzania predkosci kota.

Bt
-
HE

TECU Settings

==
—
—r
—
-
-
—~—
g
-
-

TECU enable:

Wide Hysteresis:

wWheel speed input

Speed: 0.00 km/h
Distance: 0.00m

Pulse/100m: 13000

Mool kur4sl Vskazanie aktualnej predkosci jazdy.

Pulse Counter: (0]

Pull-Up enable: B

Speed: 0]

W tym miejscu wyswietlana jest aktualnie stosowana
wartosc¢ kalibrazowa bgdz impulsy/100 m.

Zlicza impulsy generowane podczas kalibracji predkosci.

Pull-Up enable: B Tutaj mozna witgczy¢ dodatkowy rezystor podciggajgcy

(pull-up) na wejsciu predkosci terminala.

2
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5.2.2.1 KALIBRACJA PREDKOSCI KOLA

Po nacisnieciu przycisku rozpoczyna sie kalibracja. Przejechac ciggnikiem odcinek 100 m.

Tym przyciskiem po przejechaniu 100 m mozna zapisa¢ wartos¢ kalibrazowa.

Jesli w procesie wystgpi btad, tutaj mozna zresetowaé wartosc.

Po zakonhczeniu procesu wartosc kalibrazowa powinna zostac zapisana i wyswietlona na terminalu.

5.2.2.2 USTAWIENIE W OPROGRAMOWANIU APV

W oprogramowaniu APV w punkcie menu Ustawienia ciggnika nalezy wybraé¢ sygnat predkosci ISOBUS

Wheel Based.
o AP <k  STOP

SET

m N/A km/h ESC

gy Ioes

Based

D

Not equipped

Bardziej szczegotowy opis ustawienia, patrz instrukcja obstugi ISOBUS.
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5.2.3 USTAWIENIE TYLNEGO WOM

Po nacisnieciu przycisku przechodzi sie do ustawienia tylnego WOM.
TECU Settings

[Ol

TECU enable: B

Wide Hysteresis:
Rear PTO

Shaftt speed: 0.375 rpm

RPM Pull-Up enable: .

Bt

Wskazanie aktualnej predkoéci obrotowej tylnego WOM.

RPM Pull-Up enable: Tutaj mozna wigczy¢ dodatkowe podciggniecie (pull-up)
predkosci obrotowe;.



5.2.4 USTAWIENIA HITCH (TYLNY TUZ)

Po nacisnieciu przycisku przechodzi sie do ustawien Hitch.
TECU Settings

TECU enable:

<

wWide Hysteresis:

@ ok

Three Point Settings

Analog Input: 0.0 %

Rear PTO engaged:

Digital Input Pull-up: [}

pigital Input Pull-up: [} Tutaj mozna wigczy¢ dodatkowy rezystor podciggajgcy

(pull-up) na wejsciu cyfrowym.

5.2.4.1 USTAWIENIE W OPROGRAMOWANIU APV

W oprogramowaniu APV w punkcie menu Ustawienia ciggnika w celu odbierania cyfrowego sygnatu TUZ
nalezy wybra¢ ISOBUS Rear Hitch TECU.

&  [APY LR swor

SET

m N/A km/h ESC

ISOBUS
\O))) Ground

Based

D

ISOBUS Rear Hitch TECU

Aby mozna byto wczytywaé analogowy sygnat TUZ, w oprogramowaniu APV nalezy wybra¢ ISOBUS Rear
Hitch.
Bardziej szczegétowy opis ustawienia, patrz instrukcja obstugi ISOBUS.
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5.3 AUX ASSIGNMENTS

W punkcie menu AUX Assignments wyszczegolnione sg wszystkie dodatkowe elementy obstugowe, takie
jak manipulatory itd.

AUX Assignments Page: 1 /1
ALl e A E 1

<

Przechodzenie w menu odbywa sie za pomocg przyciskéw z prawej strony na ekranie.

Poprzez nacisniecie przycisku mozna usungc¢ elementy obstugowe AUX.

Tym przyciskiem przechodzi sie na liscie w gore/w dot.

Poprzez nacisniecie tego przycisku przechodzi sie na sama gore listy.

* Poprzez nacisniecie tego przycisku przechodzi sie na sama gore listy.

N

6



r's

i

Po kliknieciu pola ALL w lewym gérnym narozniku ekranu mozna filtrowa¢ wyniki. Mozliwe filtry to
Assigned (przypisane), Unassigned (nieprzypisane) i All (wszystkie).
W chwili obecnej oprogramowanie APV nie posiada funkcji AUX.

5.4 INFORMACJE

W punkcie menu Informacje mozna sprawdzi¢ informacje dotyczace temperatury terminala,
doprowadzonego do terminala napiecia roboczego i wers;ji IOP.

Tnformation

Temperature: 48 °C

UB Voltage: 13.5 V
IOP Version: 32
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6 KOMUNIKATY BLEDOW

6.1 BLAD POLACZENIA ZECU

Wskaznik Przyczyna Rozwigzanie
Komunikacja z ECU utraconal! e Odtgczenie ECU podczas e  Skontrolowaé ztacza.
pracy.
ERROR!

ECU communication
lost!

6.2 BLAD AKTUALIZACJI OPROGRAMOWANIA

Wskaznik Przyczyna Rozwigzanie
Btad podczas aktualizacji przez ~*  Nieprawidiowa operacjia e Sprawdzié podigczenie
USB! podczas aktualizacji. pamieci USB.
e Pamie¢ USB

z niewlasciwym plikiem lub USB. (Plik EDC)
nie jest podtgczona.

Error during USB

update!

28
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7 AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

W zakresie aktualizacji oprogramowania nalezy skontaktowac sie z serwisem APV, dane kontaktowe
mozna znalez¢ w punkcie 2.
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